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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

(g) GPS-Fernrohr 

Die Erfindung betrifft ein Doppelfernrohr (100) mit ei- 
nem Positionsbestimmungssystsm, das Positionssignale 
von GPS-Satelliten (1 bis 4) erhalt und die aktuelle Positi- 
on bestimmt. Ein Relativpositions-Rechensystem. dient loo.' 
zum Berechnen einer Entfernung, eines Hohenunter- 
schiedes und eines Azimutwinkels zwischen dem Doppel- 
fernrohr (100) und einer externen Einrichtung (200) aus 
der aktuellen Position des Doppelfernrohrs (100) und ei- 
ner von der externen Einrichtung (200) erhaltenen Positi- 
onsinformation. Das Doppelfernrohr (100) enthalt ferner 
ein Anzeigesystem (11, 12) zur Anzeige von Werten der 
Entfernung, eines Hohenunterschiedes und eines Azimut- 
winkels. 



9; 



■S 




<-l2 



BNSDOCID: <0E_1 980151 9A1J_> 



BUNDESDRUCKEREI 05.98 802 030/604/1 



23 



DE 198 01 519 A I 



1 

licschrcibuna 



Die lirfindung bcirilVi cin Pemrohr. das cin globalcs Posi- 
lionicrsysiciii (GPS) nur/.i. 

tJblichervvcisc wcrtlcn Fcrnrohrc als Inslrumenic /.uiu Uc- 
obachlcn fcrncr Objokle gcnui/L Win Fcrnrohr crwoiicri den 
Sichiwinkcl cinos fcrncn Objckls und crnio<ilidit dcm Bc- 
nui/cr die Boobachmng dieses Objckis in einem Siehifcld. 
Iin folgenden vvird mil "Femrohr" jedcs opiisehc Inslruiiicni 
bezeichnci. das diosc Dcfiniiion erruili. Soiiiii isl os niciil 
nur cin einrachcs Fern roll r, sondern audi cin IDoppe I fem- 
rohr, Pcriskop o. a. 

l:in l^oppelfernrohr, also cin 1 emglas. erleichicri die Be- 
obachiLing cines fernen Objekis. Will der BeriLH/er ein fer- 
nes Objekt beobadiien und is! desscn Posiiion und/oder 
Ridiuing Linbckanni, so iiiul^ er in alien Ridiiiingcn sonifal- 
tig danach suchcn. 

Wenn sidi \l. oin Tcilnehtuer einor Jagd- oder liergsiei- 
gcrgrupjx; zufallig verim, so inuB er mil deni I'ernglas ge- 
funden wcrden. Of! isi es schvvicrig. ihn in das Sichifeld au 
bringon, wenn seine Posi!ion relaiiv zur Gruppo unbckanni 
is!. In diesem Fall isi es schwierig fiir ihn, seine cigcne Posi- 
!ion genau bekanniziigeben. 

Ob wo hi er tuii eineiu vvcilcren leilnehnier dcr Ciruppe 
Liber eine l-unkverbindung o. ii. koniniuni/ieren kann, isi das 
I 'esilegen derrelaliven Positionen schwierig, wenn die koiu- 
mLini/.ierenden Icilnchmer ihrc jewcils genaue l\)silion 
nichi kennen und sic daher auch nich! gegensciiig luiiieilen 
konnen. F!s is! also exirein schwierig, den verlorenen Ibil- 
nehnjcr von der fernen Posiiion des l ernglases her '/.u erkcn- 
nen. 

Fs isl Aufgabe der lirlindung, ein l-ernrohr an/ugebcn, 
das bei unbckannicr /ielposilion das /iel sicher in das 
Sichifeld bring!. IFicr/.u soil eine Moglichkeil /.ur genaucn 
Angabe der relaliven Posilioncn geschalVen wcrden, wo bei 
der Bcnu!/.er seine eigene Posiiion jewcils gcnau criui!!cln 
kann. 

Die lirlindung los! dicse Aufgabe durch die Merkmale 
des Pa!en!anspi-uchs F VoneilhaHe VVciierbildungen sind 
Gegens!and der Lfnicranspriiche. 

Die Friindung sichi bei einein l-ernrohr die Nuizung cines 
globalen Posiiioniersysienis vor, das Saiclliicnsignale emp- 
fiingl und die genaue Posiiion erniiticli. Fcrncr hai das l ern- 
rohr cin Konimunikaiionssystcm, durch das die Posilionsin- 
forniution tiiii einer weiicrcn c.xicrncn Finrichtung uusiic- 
lausch! wcrden kann. Aus den l\xsiiionsinlbrniaiioncn kann 
die Posiiion der cxiernen Flinrichlung relaiiv /uni 1 crnrohr 
crhallcn und deni Benuizcr ange/.eigl wcrden. Die Relaliv- 
posiiion wird visuell /,. B. als Itnlfemung. TTohenunierschied 
und Ay.iiiiuiwinkel angegeben, so(taB der licnulzerdie Posi- 
iion dcr c.xiemen liinrichiung relaiiv zu deiu Fernrohr leichi 
lesisiellen kann. 

Auch wenn die Posiiion iter cxicrncn liinrichiung unbc- 
kanni isl. kann das lelcskop dirckl auf sic gerichici wcrden. 
da ihrc Posiiion relaiiv zuiii I'crnrohr angc/.cigi wird. Wenn 
die cxiernc liinrichtuni: oder ihr licnul/.cr ini Sichifeld des 
Teleskops isl. konnen die ]\)silion und dcr Tlohenunier- 
schied dcr cxiernen liinrichiung genau festgelegi wcrden. 

Die Friindung wird ini folgenden an Hand der /.eichnun- 
gen naher crlaulcrt. Darin zeigen: 

Kij;. 1 die Anordnung von F'unklionseinheiien in einem 
Doppctfernrohr als ersles Ausfiihrungsbeispiel. 

Mjj. 2 das Blockdiagraiiini cines Sleuersysieiiis des in 
I gc/eigien Doppclfernrohrs, 

Fij;, 3 cin Koiuiuunikaiionsvcrfahrcn niii zwei Doppel- 
fcrnrohren, 

Fij». 4 cin Konununikaiionsproiokoll /.uni Sentien und 
Fjupfangcn von Posilionsinforinai ionen. 



5 cin Koiniuunikalionsproiokoll als zweiics Ausfuh- 
rungsbcispicl und 

Fig, 6 cin Konununikaiionsproiokoll als drilles Ausfiih- 
rungsbeispiel. 

5 Fig. 1 und 2 zeigen ein Doppc I fernrohr 100. auch Fern- 
glas genanni. als Ausfuhrungsbeispiel der Friindung. Fig. 1 
zcigi die .Anordnung verschiedener l unkiionscinhoilcn in 
deni Icrnglas. wiihrcnd Fig, 2 das Blockdiagraiiini cines 
Sieuersysicnis darsi el h . 

10 Das Fernglas 100 hai ein Hauplgehause 5 mil Okularcn 6. 
In deni Haupigchau.se 5 bclinden sich cine GPS-Anicnnc 7 
und cin GPS-l:nipfanger 8, die cin Posiiionsbcsiiinmungs- 
sysicni bilden, das ein Posiiionssignal von GPS-Saielliien 
enipfiingi Linti die jcweiligc Posiiion durch cine Posiiionsbe- 

15 sliniiuung crfaBl. Die GPS-Anicnne 7 isl krcisrund und 
eiiipflingl Hochfrequcnzsignale zur Posiiionsbesiimmung 
von noriiialerweise vier GPS-Salcllilcn gleichzeitig. Der 
GPS-F!niplanger 8 besiiniini die gegenwiirlige Posiiion des 
f-ernglases und gib! die Xeii liir die gegenwiirlige Posiiion 

^0 an, wozu die von dcr GPS-.Anlennc 7 crhalienen Signale 
dienen. Dies crfolgl nach einer soiienannien Itin/clpunkier- 
fassung, die alli^cnicin als Posiiionscrfassung mil GPS-Si- 
iinalcn bckanni isi. 

Dicse l{in/clpunkierlassung laufi folgcndcrniaBcn ab; 

l'^ /uniichsl wird aus deni Unicrschicd einer /cilinforinalion 
von jedciu GPS-Saielliien und einer '/ciiinformaiion cines 
iniernen 'lakisignals des CjPS-liiiipfangers 8. d. h. aus deiu 
Zciiunierschicd der Aussendung und des l-mpfangs cines 
Signals voni GPS-Salellilen zuni GPS-Fnipfangcr 8 die Fni- 

.^0 femung von der CiPS-Anienne /u jcdeni Gl^S-Saiclliicn I 
bis 4 bcrcchncl. Dann erhall man aus den vier linlfcrnungs- 
wericn zwischen der Anicnnc 7 und den vier GPS-Salellilen 
zu einem bcslimmicn /eiipunki [nforniaiioncn dcr drei Di- 
niensioncn einer Posiiion dcr Anicnnc 7. 

Bei dcm hier bcschricbenen .'Xusfuhrungsbcispicl wird die 
Posiiion mil den Signalcn von vier C j PS -S aid lilen bcrcch- 
ncl. Fn *;lieseiu Fall konnen vier In formal ionsarien crhallcn 
wcrden, nainlich die ITohe. <\\c Fiinge. die lireile und die 
Zcii. Moglicherwcisc konnen nur die von drei CjPS-Saielli- 

40 len abgcgcbencn Signale genuizi wcrden. lis ergeben sich 
dann drei rnlbrmaiionsaricn. niimlich die Fiinge, die Hreiic 
und die /eii. Bcispiclsweisc auf Sec kann ciie ITohc mil na- 
hezu Null angenommen wcrden. In diesem Fall isi die TTo- 
hcninforruaiion nichi erfordcrlich. und cs konnen durch 

4S Nui/.ung dcr Signale nur dreier Saielliicn die noiigen Infor- 
mal ionen dcr Fiinge, der Brciic und dcr /eil crhallcn wcr- 
den. 

Das TTaupigeliause 5 cnihiili cin Komiiiunikalionssyslem, 
das mil einer cxiernen F^inrichlung rnformaiionen aus- 

^0 lauschi, die z. B. eine iihnliche Posilionsbesiiiiimungsfunk- 
lion wie das Pernglas 100 enihall. M\\ dcm Komiiiunikali- 
onssyslem konnen also rnformaiionen uber die Posiiion des 
I'ernglases 100 odor der cxiernen liinrichiung ausgeiauschl 
wcrden. Das Kommunikalionssysicm enihiill im ITaupigc- 

^5 liitusc 5 cinen Sendccmplanger mil einem Daiensendcr 9 
/um .Abgeben <ler l\xsiiionsinrormaiion ties l"erngla.scs 100 
und die exierne liini'ichiung (7. B. das 1-ernglas cines ande- 
ren Bcnulzers) und cinen Daleneniplanger 10 zuni limpfan- 
•jcn dcr Posiiionsinforniaiion von tier cxiernen Finrichiung, 
d. h. deni I crnglas <lcs andcren Bcnulzers; cine Siaban- 
lei Mc 17 und einen Unischaller 19, der wahlweise den Da- 
i^-i v.-M.lv-r *> .»der den Daleneniplanger 10 mil dcr Siaban- 
v i nc 17 ver-^indei. Der vorsiehcnd gcnannic GPS-limpliin- 
jv- S. dcr I >iticnsender 9, der Daiencmpfiinger 10 und der 
i !i!^ch.ilicr 19 wcrden von einer GPU ('/enirale Verarbei- 
lufpjsoin.icii • 18 gesicueri. 

D.is Hauplgehause 5 enihiill auch cin Rclaiivposilionsre- 
dicM^v^icm. das durch Rcchnung cine Relaiivposiiion zwi- 
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schcn (Ilmii I crnglas 100 unil tier cxicrncn liinrichuinii (d. h. 
clcni I'crnglasdcs anclcrcn lk*nul/crs) aus dcr iicgcnwiirtigcn 
]\)siiion des 1-crnglascs 100 hcrcchncL die durch den GPS- 
rirufifaniicr 8 criialicn vviid, iind die Posh ionsintVtri nation 
dcr cxicrncn liinrichtung bcrcclinci, die iibcrdas Komnmni- 5 
kuiionssysioni (l)aiensender 9, Dalenempl'anger 10, Siaban- 
icnnc 17, Unischalicr 19) eriiallen wird. 

Fcrncr dicni zutu An/,cigcn der Posiiionsinronnalion wic 
cincr Rclaiivposiiion gegcniibcr dor cxicrncn liinrichiung, 
abgclciicl durch das vorstchcnd iicnannic Rclaiivposiiions- lO 
rcchcnsyslcnu cine interne Anzeigccinhcil 11 ini Tlauplge- 
hausc 5 und cine extciiie An/cigccinhcit 12 un ctcr AuBen- 
scite dcs TTaLiptgchauses 5. 

Beobachici tier Benuizcrcin terncs Ziel, d. h. tiic cxiernc 
liintiehiung, mil deru I 'crnglas 100, so /cigi die interne An- 15 
zcigeeinheil 11 ineinem Sichileliidie Iblgendcn rnfonnaiio- 
ncn un: 

Posilionsinlbniiaiion (.lireiie, Liinge und ITohe der Posilion 
des I'crnglases 100) und /cil, erhallcn von dcni CiPS-Signal- 
eniplanger 8; 20 
die Posilionsinlbniiaiion (liroile, Tiinge und TTohc) der cx- 
icrncn lunrichliing (d. h. des I crnghises dcs andcren Bcniil- 
/.crs ) abgcgeben von dicscr: und 

cine Rclaiivposilionsinlornialion der Positionsbe/.icliung 
des l ernglases 100 und der cxicrncn liinricliiung, mil lint- 25 
fernung, I lohenunierschicd, A/iniuiwinkel der cxicrncn 
liinrichiung rclativ /.um I'crnglas l(K). 

I'S sci benicrki, daB beini hier beschricbencn Ausliih- 
rungsbeispiel ein Ax,iiuuivvert eincs Winkcis gegcnubcr geo- 
graphiseh Nord als cine 'leilinronnalion der Relativposition .>0 
dargestclh \vir(i. Fis is! aber auch nioglich, einen Winkel re- 
laliv /,u niagnciisch Nord aus dcm A/.iniuiwinkcI und der 
andcren Posiiionsinlornialion /.u hercchncn. lis kann also 
auch der Winkel rclaiiv /.u niagnciisch Nord anstelle dcs 
A/imuivvinkcls angc/.cigi werden. -vs 

l^ic inlcrnc An/cigccinhcii II ist so aufgcbaut, daB cin 
LCD (I'lussigkrisiallan/eigc) mil irunsparenlen lileklrodcn 
in der liiUdcbene angeordnei isi. Der lien ur/er des Ferngia- 
ses 100 kann soinii die dargesiellien Inrorniaiionen in cineni 
/ielbild innerhalb des Sichileldcs des Okulars 6 bcirachicn. 40 
Die Konsiruklion der iniernen An/.eigeeinheii 11 ist liierauf 
nichl beschranku es kann auch jedes andere Prin/.ip angc- 
wcndci vvcrdcn. licispiclswcise konnen Sciiriri/cichcn aus 
Lcuchidiodcn o. a. als Bild in der Bildcbcnc mil eincin opii- 
schcn Sysicni dargcsiclll wcrdcn. Die cxtcrnc An/eigeein- 45 
licit 12 kann cine T,CD- oder LliD-An/eige scin, 

Bei dicscni Ausruhrungsbcispiel siellen die cxicrnc An- 
/eigeeinheil 12 und die interne An/.eigeeinheil 11 ahnliche 
Intbrniaiionen dar. Diese rnforniaiionen werden /uniichst in 
einciu An/eigendalenspeieher 20 gcspeicherl und dann un- -'tO 
ler Steuerung mil der CPU 18 an der iniernen An/eigcein- 
hcii 11 und <.icr cxicrncn An/cigccinhcii 12 dargcsiclll. 

Bci dicscni Ausl uhrungsbcispiol hal das I crnglas 100 die 
interne An/,eigccinhcii 11 und die cxicrnc An/cigceinhcii 
12. lis kann jcdoch auch nur cine dicscr An/.eigccinheilcn 55 
enthahen. Das l-crnglas 100 kann auch rnforniaiionen durch 
akusiische Signaic oder durcii cine Konibinaiion akusiiscner 
und opiischer Signaic darsicllen. 

Die Operaiionseinheii 13enthaii mehrere Schalter: 
einen Schalter zuni liin- und Ausschalten einer Strom ver- 6i) 
sorgungseinheil 30 des I'erngiases 100 fiir verschiedene 
c !e k \ ri sc he Koi i \ pone n i en : 

einen Schalicr /.uin linipl'angcn der CiPS-Signalc: 
einen Schalicr /.um Senden von Daicn an die cxicrnc liin- 
richiung: und 65 
einen Schalter /.um linipl'angcn von Daien von der cxicrncn 
liinrichiung. 

Die Operationseinheit 13 enthali t'erner einen Koniniuni- 



kaiionsarlschalier und einen Komniunikalionswunschschal- 
icr. 

l^er Koimiiunikaiionsunischalicr 19 wird von CPU 18 bc- 
laiigi, wLMin der Komiuunikaiionswunschschaller oticr der 
Kommunikationsarlschaller bciaiigl wird. Durch Bciiiligen 
des Konniiunikalionsarischallcrs wird die Bciricbsari des 
I'crnglascs 100 /wischen cincr Kommunikationsat t, bci der 
Posit ionsinibrmalionen erhallcn und dargeslellt werden, und 
einem Normal beiricb, bci dem die vorsiehend besehricbene 
Funklion der Positionsinlbnuation nichi genut/.i wird (d. h. 
nur die l ernrohrlunkiion wird benul/t) umgeschallel. lis sei 
heiiierki. daB in Fij^. 2 /,ur besscrcn Uhcrsichl die Verhin- 
diingcn /wischen der Stromvcrsorgungscinhcii und den an- 
dcren liinhciien nichl dargcsiclll sind. Die Stormvcrsor- 
iiuniiscinhcil speisi die clckirischen liinhciien wic die (PU 
l8. ^ 

Fij;. 3 /eigt einen BeispielstalL bci dent /.wei lienut/er 15 
und 16 an den Stellen A und li jeweils ein Fernglas 100 b/.w. 
200 haben. Die Ferngliiser 100 umi 200enthalten beide die 
vorstchcnd beschriebene Positionsbestiiiunungsrunktion. 
Der Bcnui/.er 15 suehl don Benutzer 16, {lessen Position un- 
bekanni isl. 

lis sci angcnomiiien, daB das I'crnglas 100 in den Kom- 
niunikationsheiricb geschallci isl. Wic Fi^. 1 /.eigt, enip- 
fiingl das l-ernglas 100 Signaic von den CrPS-Salelliten 1 bis 
4 Liber die CJPS-.Anicnne 7. Die so cmprangcnen Signaic 
wcrdcn dcm Cd^S-limplangcr 8 /ugeliihri. Dicscr bcrcchncl 
die l inUernung /.wischen der GPS-Anienne 7 und den Cd\S- 
Saielliien 1 bis 4 aus den erhahenen lintrernungswerien, der 
Dreidimensions-Posilionsintbrmaiion (/. H. Koordinaten x, 
y und z in einem reehlwinkligen x-y-z-Koordinaiensysiem) 
fiir die Posilion A und die cnisprcchcnde '/cil. Fn dicscni 
.Ausfiihrungsbcispicl bcsichi die Posilionsinlbniiaiion x, y, z 
dcs C.rl\S-liiiiplangers 8 atis l^alen fiir cin rcchtwinkligcs 
drcidinicnsionalcs Koordinatensysiem. (lessen Ursprung der 
lirdmiiiclpunkt isl. 

Die rnforniaiionen (Posiiionsinfonnaiion undZeit fiir die 
Posilion A) werden der CPU 18 zugeluhri und in dem inicr- ■ 
nen Speicher 18M ( Fijj. 2 ) mil der enlsprechenden /b'ii z. B. 
fiir Jede Sekunde gespeicherl. Der Speicher I8.VI kann meh- 
rere Posiiionsdaten (z. B. cinige /ehn) speichern. Wird 
seine Kapazitiil crrciciil, so vvcrdcn die allcrcn Dalen se- 
quent id 1 gcloscht, um ncuc Daicn speichern zu konnen. 

Bci dcm hier bcschrichenen Ausfiihrungsbcispicl wird die 
Posilionsinlbniiaiion der l\)silion A, d. h. die Koordinaten 
x, y, z fiir das dreidimensionaic rechlwinkligc Koordinaicn- 
sysleni von der CPU 18 in allgcmcin bcnuizie Ausdriicke 
umgesetzi, d. h. die Breite, die Liinge und die Hohe, und 
dann mil der iniernen Anzcigeeinheit 11 iiu Bildfeld des 
l-ernglases 100 und der exiernen Anzeigeeinheii 12 darge- 
sielltT 

Die Pi^siiionsinformaiion wird auiotuaiisch und abwcch- 
sclnci cnlsprcchcnd dem Rechncn der gogenwariigcn Posi- 
lion un^l/odcr den von der cxicrncn liinrichiung crhaliencn 
Signalcn dargcsiclll. Wiihrend der Koinniunikalion mil <lem 
andcren Fernglas 200 wird nur die gcgenwiirlige, durch 
Rechnung eriialicne l-'ositton sowic /eit unci Datum wiecier- 
holt und abwechselnd dargeslellt. 

Das Anzeigeverfahren ist nicht auf das vorsiehend be- 
schriebene begrenzl, es kann so abgeandert werden, dal.i die 
Anzeige- und Nichl anzeigezusliinde bei Belaiigen des An- 
/.cigeschahers abwechselnd dargeslellt werden. Alternaliv 
kann dicsc Abiindcrung fcrncr so wciiergcbildet vvcrdcn, 
dal.> die gege nwiiriigc Posilion <lcs I'crnglascs 100, die ge- 
genwariigc Posiiit;)n dcs andcren I crnglascs 200, die Tinifcr- 
nung und der .Aziuiui winkel dcs I crnglascs 200 rclativ zum 
Fernglas 100 und die augenblickliche /eii abwechselnd bei 
Beiaiiiien des Anzeiiieschaliers dariiestellt werden, Bei- 
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spicic dcranisicr An/.oiiicn (/.. li. cin dari»i:sicllics Bild) wcr- 
ilon noch bcschricbon. 

Die in bcschricbcncr Wcisc crhalicnc Position sin Ton na- 
tion wire! I'oliicnclciiiiaBL-n gcscmlct. Wic bcrciis bcschric- 
ben. wird fiir das Fcrniilas 100 an dcr Position A dcr ciniic- 
sciialiotc Kormuunikaiionsbctriob vorausgesci/.t. lici ctiescr 
lictricbsari sicucrt die CPU IS den IJiiischaller 19 so. daK 
die Siabanlcnne 17 mil dem Signaleinpran^er 10 /unachsi 
verbundcn wird. Dies bcdeuiei, dat> das I'ernglas 100 iiii 
Koniniiinikaiionsbeiricb /.uin Daieneiiiplani: bereii isi. Das lo 
anderc Perniilas 200 hai diesclbe Funkiion hinsichllich Posi- 
lionsbestiniiitung unci Koiniiiunikaiion wie das Fernsiias 
100. 

In ilieseiii /u si and betaiigl dcr Benut/.er 16 ties I'erniila- 
ses 200 den Sendesehaller. Dadiirch belatigi die CPU 18 des i.s 
l*ernglases 200 den Uinse halter 19 /Aim Verbinden seiner 
Stabanienne 17 mil deiii Daiensender 9. Die CIHJ IS des 
I 'erniilases 200 senile! mil Hochl'requcn/xlalcn die Posilions- 
dalen (d. ii. die Koordinaien x. y. /) fiir das dreidiiiiensionale 
reehiwinklige Koordinalensysieni der Posiiion iles I'ern^Ia- 
scs 200 und die '/cit, erupfangen mil dem (JPS-limplantier 
S. an das I'ernglas 100 an der I'osiiion A iiher die Siab:m- 
tenne 17. Unmiltelbar naeli dem Senden betaiigi dieCl^U IS 
den Umsehulter 19 /urn Verbinden der Siabantenne 17 mit 
dem Daienemplaniier 10. AuL^er bei Senden von Daien 25 
bleibi al.so der Umsehaller 19 i miner /uni l impl ang (ies von 
derexternen liinriehiung abgegebenen Siiinals bereii. 

in dem Perniilas 100 empfangi der Daienempilinger 10 
das von dem I'erniilas 200 abgetrebene Signal iiber seine 
Siabanlenne 17 und .s|x:ichert die l')alen in seinem Speieher. .^o 

In dem Femglas 100 wercien alinlieh wie be.schrieben die 
Posilionsdaten (\, y. /,) des I 'erngla.ses KM) und ciie enispre- 
ehende /eil an cias l ernglas 200 iibertragen. fn ciiesem 1 all 
wird der Sendesehaller /,um Senden der Oalen betiiiigi. Die 
l!)aien konnen jedoeh an das andere I'ernglas aueh beim 35 
limpl'ang von i)aien automaliseh gesendet wcrden. Wcnn 
also das l ernglas 100 die l\>siiionsdatcn von dem l ernglas 
200 erhallen hal. kann die iVlJ IS automaliseh das Senden 
der I\>silionsdaien des l-ernglases 100 an das l ernglas 200 
siarien. 40 

Aus den l\)siiionsdaien (.\, y. /.) und den /eiidaien des 
Fernglases 200. gespeieheri im Speieher des liniplangcrs 
10, unci den Koorciinaien und /eitdaten des l ernglases 100, 
gespeieheri im Speieher ISM der iV\] IS. bereehnel die 
Cl^U IS cien Uniersehieci der Kooniinatcn lurdie Posiiionen 45 
A und B /um selben Zeitpiinki. besiimmi (iann die linifer- 
nung und (iie TTohenciilVerenz sowie tien A/.imuiwinkel des 
l ernglases 200, gesehen vom l ernglas 100, und speieherl 
die erhallenen Werte gemeinsam mil den /eiulalen in dem 
An/.eigcdaienspeieher 20. l emer .sel/i ilic CTU IS des Fern- M) 
gla.ses 100 des.sen Koordinaien und diejenigen ties I 'erngla- 
ses 200 in die Wcrie lurdie lireile. Fange und Hohe um und 
speieherl diese Werie in dem An/eigedaienspeieher 20. Der 
.A/.imutwinkel isi ein Winkel. der im Uhr/.eigersinn relaiiv 
/.u l'!ehi-Nor(i (d. h. in l^iehtung von N«.)rd liber Ost. Slid. 55 
West naeh Norci) gemessen wird. 

Wenn die Operalionen liir die .An/eigedaien abgesehlos- 
sen und die bereehneien Daien in dem .'\n/.eigectaienspei- 
eher 20 ge.speieheri sind, wird eine Naehriehi cxier ein Syni- 
bo! /ur An/.eige <les Absehlusses des IDaienempfangs auf d) 
dcr iniernen Anzcigeeinheil 11 und auf der e.xiornen An- 
/eigeeinheii 12 tiargeslelll. Aliemaiiv konnen ansielle der 
Naehriehi cxier des Symbols ciie bereehneien Werle. \l. die 
gegenwartige i\:»sition der l^unkie .A und \l. die l^nirernung 
und der TTohenuniersehied. cier .A/.imut winkel und/cxier die 0> 
'/eil dargesiellt wercien. Wuhlweise kann aueh ein akusii- 
sehes Signal cxier eine Kombinaiic^n akusiischer unci opii- 
seher Sign ale /.ur An/.eige des .Absehlusses tier Daleniiber- 
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iragung dienen. 

Der ik-nui/.er des l ernglases 100 kann ciie aul\ier inier- 
nen Anzeigeeinheii 11 und der e.xiemen An/.eigeeinheit 12 
dargestellte [(it'ormalion umsehalleii. Beispielsweise kami 
bei jeder Beialigung des .An/eigesehaliers (1) die Breiie. 
Fange. TTohe der Posiiion ties Benui/.ers 15. (2) die lireile. 
Fange. Hohe cier Posiiion des Bcnur/.ers 16, (}) die linller- 
nung und der ITohenunierschied dor Punkie A unci Ii b/.w. 
der /\/.iiiiui winkel, (4) die Zcil und (5 ) keine An/eige dai^e- 
sielli werden. 

Die Darsiellung von int'ormaiionen aul der internen An- 
/eigeeinheil 11 unci der e.xiernen .An/.eigeeinheii 12 (d. h. 
die Darsiellung der Tlohe, Fiinge unci Breite einer ]\isition 
des lienul/.ers 15. die Darsiellung derselhen Werle des Be- 
nutzers 16 unci einer iintlernung unci eines TTohenunier- 
sehiecies cier beiclen I^enui/er 15 und 16. des A/.imuiwinkels 
und die Darsiellung von Daiuiu und /oil) werden folgender- 
maBen durehgel'uhri. lis sei bemerki, daB dies nur Beispiele 
sind. und die dargeslclllen Werie haben keine besondcrc Be- 
deuiung. 

l^arsiellung der Benui/erposilion 
Breiie: 35M(r4()"N 
Fiinge: i39"40".'HS"F: 
Hohe: .FiO ni 

Darsiellung der anderen Benui/.er(xxsiiion 
Breiie: 3.S'\4()'.S2"iSi 
Fange: I39"4()'5(n{ 
Hohe: 400 m 

Darsiellung von linifernung, TTohenuniersehied und A/.i- 
muiwinkel cics ancieren J^enuizers 
lint fern ung: 510 m 
TTohenuniersehied: 50 m 
A/.imui winkel: 4.^"02'10" 

TDarsiellung von Daium und /eil 

20.12.96 

10.28 Uhr 

Die exierne An/.eigeeinheii 12 kann bei einem ausrei- 
ehend groBen Anzeigeteld gleich/.eilig die Wcrie von lireile. 
Fange unci TTohe clarsiellen. Die interne .An/.eigeeinheii 11 
hal jedcx'h kein ausreiehend groBes An/eigel'eld. da die Tn- 
Ibrmaiionen dem Objekibild iiberlageri werden. Daher 
sollte die interne An/eigeeinheil 11 vor/ugsweise eine ver- 
einfaehie An/.eige ver.sehiedener Werle durch Verwendung 
von Abkiir/.ungen o. a. ermoglichen. Vor/.ugsweise soli fer- 
ner jedes Datum abweeh.seind in einem begren/.ien .An/eige- 
ahsehnin dargestelli wercien. Tn clieseiu Fall konnen die Da- 
ien bei jeder Beiiit igung der An/eigeiasie der Operaiionsein- 
heit 13 Oder aul^>maiiseh ohne be.sondere Bedienungsiatig- 
keil dargesiellt wercien. 

/umindest ciie Posiiion des lienui/.ers und die Itnil'er- 
nung, der TTohenuniersehied und der .A/.imuiwinkel cies an- 
cieren lienui/.ers wercien dargeslelll. die weiieren rnfornia- 
tionen konnen eni fallen. 

Wenn die Riehiung cies I-ernglases 200 relaiiv /.um l ern- 
glas 100, d. h. linilemung. TTohenuniersehied und Azimui- 
winkel des F'erngla.ses 200 relaiiv /.um Fernglas 100 in vor- 
siehend besehriebener Weise fcsigesietli sind, kann der iie- 
nutzer cies l ernglases 100 denjenigen cies l ernglases 200 
leichi dureh enispreehemles Ausrichien des F'erngla.ses 100 
iinier /uhillenahme eines Kompasses linden. 

Vorsiehend wurde ciie .An/.eige bei dem Fernglas 100 be- 
selirieben. ciieselben IDaien konnen aber aueh an ciem I 'ern- 
glas 200 ciureh ahnliehe Operatic^nen dargesiellt werden. 

Bei dem vorsiehend beseliriebeiieii AusliihrungsixMspiel 
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bcnul/cn bcictc IK*nm/.cr 15 iind 16 Lihcrcinsiimincnclc I 'crn- 
g laser 100 unci 200. Wcnn ctcr Bcnuizcr 15 cin l-crnglas 100 
mil ctcr vorsichcnd bcschricbcncn Funktion hai, inuB dor Hc- 
nut/cr 16 (licht unbcilinsit cin I'crnglas 200 liabcn, sondcrn 
OS iioniigl bci ihiu oino Iiinriohlung, mil dor die Posiiionsda- 5 
Ion an das I-orniilas 100 gosondoi wordon konnon. so daL% 
diosos die l\)silionsdalon von doroxlornon liinrichiung omp- 
Tangl und ciic Posiiion diosor liinriohiLing reiaiiv mm Torn- 
glas 100 hcrcchnen kann. 

Das vorslchcnd bcschrichcnc I'crnglas enipfangl das lo 
GPS-Signal von don GPS-Saiolliicn, uiii soino Posiiion und 
dio Zoii /,u borochnon. Fornor omplangi das I crnglas Posiii- 
onsinlorrnaiionon von oinor oxiornon liinrichtung oinos iihn- 
liohon 1-ornghtsos an oinor an do ron Po-^siiion, uni Hnilornung, 
Tlohoniinlorsohiod und A/iniul winkol zu orhalton, und stolll i> 
dioso Worlo auT oinor An/oigooinlioil dar. Dahor hal oin 
F'ornglas nach diosom Ausluhrungsboispiol oino gogonubor 
bisliorigon vorbosscrio I'unkiion. tionn audi wcnn dio l\)si- 
lion dos andorcn lionui/.ors unbokannl isl. kann die oigcnc 
Position gonau bosiiiunil wordon, und dio Posiiion sovvio dio -O 
Fnilornung. dor ITohonunicrsohiod und dor A/.iniuiwinkol 
dos :indoron I 'ornghisos gogonubor dor oigonon ]\>siiion kon- 
non bosliiiimi wordon. 

Dio dar/.Lisiolloniion Posilionsinrorniationon sind Broilo, 
Liingo und IToho. Dies kann jodoch ahgoiindcrt worcion, so 25 
daB boispiolswoiso audi dio Koordinaion dos drcitiiinonsio- 
nalcn rodilwinkligon Koordinaionsystonis dargcslolli wor- 
don. 

Fn doni bosohriobonon Ausfiihrungsboispiol oriiali dor 
GPS-]{nipl:ingcr 8 dio Posiiionsinronnaiion in Form von M> 
Koordinai on worlo n. F!r kann jodoch auch so goandori wor- 
don, daB die Worio liir Broilo, Liingc und Hobo abgogobcn 
wordon. I'ornor konnon dio uborlragonon rnrorniaiionon 
audi dio Worlo fur Broilo, Fiingo und Moho cni ballon. Ob- 
wohl dio Kolaiivposiiion /.woior Punkic als Fnil'crnung, TTo- as 
honuniorsohiod und A/,imulwinkcl ausgcdruoki wird, kann 
sic audi als Filovaiionswinkol (odor Doprossionswinkol) und 
A/.iniuiwinkd, borochnoi aus dor Fnifcrnung und dcm Ho- 
bonuniorschiod, ausgcdriicki und dargcslolli wordon. 

In dom vorslchcnd bcschricbcncn Ausruhrungsboispicl 40 
wind crlauicri. daB dcr Bcnul/.cr 15 dcs Fcrnglascs 100. dcni 
die Posiiion dcs ancicron licnui/ors 16 dos Fcrnglascs 200 
unbokannl isl. dio Position dos l ornglasos 200 durch Daion- 
k^.^nimunikaliori boslimml, luh diis rVrnglas 200 (c>dor don 
Bonui/or 16) in das Sidiifold <los I 'ornglasos 100 /.u bringon. 4S 
Dieses Austiihrungsboispio! kann aboraudi bonui/.l wordon, 
um die gcnauon Posiiionon. linifornung o. ii. der bcidon Po- - 
silioncn durch Dalcnkoniniunikaiion /u besiiniiMcn. wiih- 
rond die Bcnul/cr 15 unci 16dic jcwcils anderc Posiiion cr- 
kenncn. In diosciii I-all konncn vcrschicdcnc Inlorniaiions- >o 
daion aul'dor inicrnon An/cigccinhoii 11 iibcrlagori mil cicm 
Objokibild iiu .Siobilold cinos jodon I'ornglasos, dargosiolii 
wordon. und dor Bcnin/or kann tiicso [nl'onualionon wiih- 
rond dor Boobaobiung dos andoron Bonui/.ors loson. 

Ijoi dom vorsioliond bosohriobonon Ausriihrungsboispiol .^5 
wordon dio Posiiionsdaion durdi nianudlos liolaligon dor 
Oj.'oraiik.Misoiuiioii i3 an dor Auioorisoiio cios T laupigohauscs 
5 gosondol b/.w. omplangon. Das Ausliihrungsboispiol kann 
so abgciindcri werdcn. daB dio Daton von dcr CPU 18 auio- 
malisch gcson^lcl und omplangon werdcn cnisprochcnd oi- C*) 
nom vorbosiiriimion KonuiiunikalionsproiokolL 

4 '/oigi oin Boispiol cinos Proiokolls 7um auioniaii- 
sohon Sondon unci Fimplangon dor Posiiionsdaion. Boi diosor 
Konimunikaii».Mi arboiion boido I'ornglasor 100 und 200 im 
Kommunikaiionsboiriob. ro 

Dio Dalonkommunikaiion onisprodiend dom in Ki^, 4 go- 
/.oiglon Proiokoll wird durdi Bolaligcn oinos Kommunikali- 
onswunschsdiallcrs iniiiicri. /.uniidisi scndoi das I'crnglas 



100 oin Signal an das I'ornglas 200 /.u dosson .Anl'ordorung 
/.ur Dalonkommunikaiion durch lioiaiigon dos Kornmunika- 
lionswunschschaliors. Wonn diosor .Solialior boiiiiigl wird, 
sdiahol dio CPU don Umsohalior 19 /Lim Vorbindoii dor Sla- 
banlonno 17 mil dom Daionsondor 9, unwlas Komiuunikali- 
onswunsdisignal ab/.ugobon. Wonn das I 'ornglas 200 dieses 
Signal omplangi. gibt cs oin Konuminikaiions-I-roigabcsi- 
gnal an das I-crnglas 100 ah. um die aufgcbauic Verbindung 
zu signalisiercn, wcnn cine Dalcnkoniniunikaiion moglich 
isl. d. h. wcnn das Fcrnglas 200 zuiii Scndcn dcr Po.sitions- 
datcn bercil isl. Wcnn das Fcrnglas 100 das iTcigabcsignal 
von dom lornglas 200 omplangi, son (tot os dio Posiiionsda- 
ion liir dio Posiiion an das l ornglas 200. Wonn diosos dio 
Posiiionsdaion omplangi, gibi cs soino oigonon Posiiionsda- 
ion dor Posiiion B an das I 'ornglas 100 ab. Wonn diosos ciic 
Posiiionsdaion omplangi, bosiinmu os durdi Roohnung ciic 
Wcrlc dor linifornung, dcs Tlohcnunlcrsohicds und dcs A/.i- 
luuiwinkcls dcr bcidcn Posit ioncn und spcicheri die hercch- 
ncicn Wcrlc in ctom An/.cigcspeicher 20. Sic werdcn aul dcr 
inicrnon Anzoigooinhcit It und dcr c.Mcrncn Anzcigccinhcil 
12 dargosiolli. 

Das i'ornglas 200 Tiihri praklisoh Liboroinsiimmondo Vor- 
arboilungon durch. Dio vorsldiond bosobriobcno Daicnkc^m- 
luunikation und ciic Borcchnung von F!nirornung, ITolionun- 
lorschiod und Azimuiwinkol wordon wicdcrliolt, bis ilio 
Schalior boidor I 'crnglascr 1(M> und 200 zum Boondon dor 
Vcrarboiiung bciiitigt wordon. 

GcnuiB Mg. 4 gibt das I 'ornglas 100 don Kommunikati- 
onswunsch ab. Wcnn dcr cnisprcohcndc Schallcr dcs I 'orn- 
glascs 200 beiiiiigi wird, wird cine iibnlichc Vcrarbeilung 
durch don Komiiiunikationswunsch von dcm F'ornglas 200 
zum Fcrnglas 100 iniiiicri. Allornaiiv odor vvahlwoiso kann 
auoh so vorgogangon wordon, daB ansiollo oinor liolaligung 
dos Konimunikalionswunsdisohaliors das in Fi^. 4 gczciglc 
Proiokoll boi Jodom vorbosiimmion /oiiiniorvall siarioi. 

dom .Aust'uhrungsboispiol wordon mil liozug aul'ciic 
in dcm Spcioher ISM gcspcichortc Zoiiinrormation <iic F!nl- 
fernung. dcr TTohcnunicrschicd unci dcr Ay.imuiwinkcl dcr 
Posilioncn A und B aus dor Posilionsinlbnnalion* bcider 
I crnglascr 100 und 200 gonau zu ubcrcinsiimmencicn /oii- 
punkicn bcsiimnii. Die in dcm Spoichor ISM gcsjxMchcricn 
Dalcn sind aberdio zum clwa ubcroinsiinimondcn /.citpunkt 
odor innorhalb oinor sohr kurzon /.oil orhalionon Daion, und 
dahor konnon dio boroohnoton Worlo uls ausroiohond gonuu 
angosolion wordon, wonn d\c Bonuizor 15 und 16 langsam 
wandorn und dio Wcrtc dor Fntrornung, dos ndhonunior- 
schiccis unci ctcs Aziiuutwinkols aus don Daicnwcnon nicht 
genau glcichzcilig crhalicn werdcn. TTier isl cs moglich. das 
Ausfuhrungsbcispiel so abzuandcrn. daB die zwisehen licn 
1-crnglascrn 100 und 200 ubcriiiiiiellcn I'osilionsinlbrmaiio- 
nen die '/ciiinformaiion nichi cnthalicn. 

Fij^. 5 zoigi oin woiioros .Ausriihrungsboispiol oinos Proio- 
kolls. Itnisprodiond dor in Fij^. 4 gozoigion Kommunikaiion 
lausdion die l-orngliisor 100 und 200 Posiiionsinformaiio- 
non miioinandor aus. Boi dor in Fij;. gozoigion Kommuni- 
kaiion sondol nur das I 'ornglas 200 PosiiionsinrormalicMion 
an das i'orngias iuu, wahrond ciicsos nur int'ormationcn 
omplangi. In diosom Boispiol kann cin Daionscndcschaltcr 
ansicllc lies Kommunikaiionswunschschalicrs in dcm I crn- 
glas dcs crsicn Ausriihrungsbcispiols vorgcschon scin. Wiih- 
rond dcr in Fij». .S gczcigion Vcrarboiiung bclindcn sich 
boidc I'ornglasor 100 und 200 im Konmiunikalionsbotrieb. 

Wonn dor Daionsondoschallor dos I 'ornglasos 200 botaligl 
wird, bouiiigi dio zugchorigo Cl^U 18 don Umsohalior 19 zur 
Verbindung dor Siabantonno 17 mil dom Daionsondor 9. 
Dann sondol das I'ornglas 200 nadicinandcr oin Initiicrsi- 
gnal riirilcn Datonsiari, Posiiionsinrormaiioncn dcs Punklcs 
B aus dcm GPS-.Svsicm und cin Datcncndsiunal. 
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Das I 'crnglas 100 etuprangi etas Daicnsiarlsignal von dcm 
I'crnglas 200 sowic die Posiiionsinl'oriiiaiioncn iind vcrar- 
bciiel die cmpfangenen Daicn, bis das Dalenendsignal cinp- 
tanscn wird. Aus dcr von dcm Fcrnglas 200 gcsendeicn Po- 
siiionsinrormaion und derjcniiicn des Fcrnglasos 100 ho- > 
rcchnci dieses ciie Posiiion des Fernglases 200 relativ zu der 
cigcnen Posiiion (d. h. Posiiion B relaiiv y.u Posiiion A) und 
zcigl die Reclicncrgebnisse an. In dicseni Fall vvird bei dciii 
Fcrnglas 100 die Posilionsintbriiiaiion dor Position A angc- 
zcigt. vvenn cin Signal des Fernglases 200 ciupfangen wird, to 
Altemaliv isi cs nioglich, nichts anzuzcigen, wenn das Si- 
gnal von dem 1 crnglas 200 enipl'angen wird. 

Fij». 6 zcigi cin weiieres UeispicI tiir cine Kommunika- 
tion, bci dcr das Fernglas 200 Positionsinforniaiioncn der 
Position B an das Fernglas 100 abhiingig von eineni Dalen- if^ 
scndewLinsch des I'ernglases 100 abgibi. Bei diesein y\us- 
ruhrungsbeispiel isl cin Scndewunsehsehaltcr fur die Daien- 
abgabe vorgcsehcn anstclle des Koiiiiiiunikaiionswunsch- 
schalicrs des ersien Ausl'uhrungsbcispicls. Beide Fernglaser 
100 und 200 arbciten iiu Kotuniunikationsbetrieb, :t> 

Wenn der Scndewunsehsehaltcr des Fernglases 100 wiih- 
rend der in Kij;. 6 ge/eiglcn Konuiuinikaiion betaiigi wird, 
schallei die CPU 18 des^Fernglases 100 den Unisehalier 19 
zur Verbindung der Siabanienne 17 iiiit deiii Datcnsender 9 
um ein Sendcwunschsignal an das Fernglas 200 ab/.ugeben 25 
und das Sendcn der Posiiionsini'ornialion fur die Posiiion B 
anzut'ordern. Die CPU 18 des I crngiascs 100 beiaiigl beini 
Senden des Sendewunschsignals ilen Uiiisehalter 19 zur 
Verbindung der Stabantenne 19 luit deiii Daiencinplanger 
10 und vvariei auT die von dem Fernglas 200 zu sendenden .*0 
Daicn. 

Bei Fniptang des Sendewunschsignals von dent I'ernglas 
100 sendei das Fernglas 200 zunachsi cin Daicnsiarisignal 
bci Beginn des Scndcns der Positionsinl'ormaiion, sowic 
dann die Posiiionsin format ion dcr Posiiion B. Dann sendet 3-S 
das 1-crnglas 200 cin lindsignal zur Kcnn/.cichnung des Itn- 
dcs dcr Scndung der Posiiionsinfonuation. Das Fernglas 
100 emplangl die Posiiionsinfonuation. vvenn das Daten- 
siarisignal naeh Senden des Sendewunschsignals eiupfan- 
gen wir<i, bis das lindsignal von dcni Fernglas 200 abgegc- 40 
ben wird, und zeigt dcssen Posiiion relaiiv zurcigenon Posi- 
tion an, abgeleitel aus der ernpfLingenen Positionsinfornia- 
lion (dcr Position B ) und dcr cigcnen Posiiionsinforinaiion 
(der Posiiion A), die durch Salcllilcnsignalc erhahen wird. 

4.S 

Paienianspruche 

1. F'ernrohr zuiu Frweilcrn des F'eldwinkels eines fer- 
nen Ob jekis und zuiii Beobaehien eines Objektbildes in 
einciii Sichtfeld, ^ekennzeichnet duix'h ein Positions- 5o 
besiininiungssysieiii zuiii Bercehnen dcr gcgenvvarii- 
gen Posiiion des I crnrohrs aus eineni CiPS-Saielliicnsi- 
gnal. 

durch cin Koniniunikationssysicm. das iiiit eincrexlcr- 
nen liinrichiung in Verbindung slehl. die In formal ioncn 
liber ihrc Posiiion senden kann. 

durch ein Rclativpositionsbesiinuiiungssystcni zum 
Besiiniiiien dcr Relativposiiion der exlernen lunrich- 
luna gegeniiber derjenigen des 1-erniohrs aus der mil 
deni Posilionsbestiiniiiungssystein erhaltenen akiuel- 6() 
len Posiiion und von dere.Memen liinriehtung enipfan- 
gener Posiiionsinforinaiion, und 

durch ein Anzcigcsysieni zur Anzcige von rnrorniaiio- 
nen dcr Relativposiiion der exlernen liinrichiung ge- 
geniiber dem 1-ernrohr 65 

2. l-ernrohr nach Anspruch I, dadurch gekennzeich- 
nei. daB das Relaiivposiiionsbcstimniungssysiciii 
(lurch Rechnen cine nnlfeinung. eiiien TTohenunier- 
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schied und einen Azimuiwinkcl zwischen dem Fem- 
rohr und der exlernen liinrichiung besiimiui. 

3. Fernrohr nach Anspruch 1, dadurch gekennxeich- 
nei, daB das Relaiivpositionsbestiinmungssystcm die 
Relativposiiion aus der aktuellon Posiiion und der Posi- 
iionsinforinaiion zu ubereinsiiininenden Zcitpunkien 
besiiiiimi. 

4. I-emrohr nach Anspruch 1 , 2 oder 3, dadurch ge- 
kcnnzcichnei, daB das Anzeigosysieiu eine Anzeige- 
vorrichiung zur visuellen An/eigc der Relaiivposition 
fiirden Benuizer des Fernrohrs cnihUlt. 

5. I'crnrohr nach Anspruch 4, dadurch gekcnnzeich- 
nei. daB die Anzcige vorrichiung die Relativposiiion in 
dcni Bildleld des I 'crnrohrs darsiclli. 

6. I'crnrohr nach eineiii der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gckennzcichnci, dalS es als Dop(x*lfern- 
rohr ausgebildet isl. 

7. l ernrohr nach eineiu der vorhergehenden Ansprii- 
che. dadurch gckcnnzeichnei, daB ein Daicnubcrira- 
gungssyslein zuni Uberiragen der akiuellen, von dem 

Posilionsbcsiinuuungssysicm bcsiimmien Posiiion an 
die cxicrnc liinrichiung vorgcsehcn isl. 
S. I'crnrohr nach einem dcr vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gckcnnzeichnei, daB das Anzeigesystem 
die akiuel le. von dem Posiiionsbesiimmungssysiem be- 
siimmte Position zusLitzlich zu der l<elativ[x»sition zwi- 
schen Fernrohr und externer liinriehtung darstelli. 
9. I'ernrohr nach Anspruch 8, <:ladurch gekenn/eich- 
nct, daB das An/eigesysiem eine Anzeigevorriehiung 
zur visuellen An/eigc dcr akiuellen Posiiion eniliall. 
11). Fernrohr nach cincm dcr vorhergehenden Ansprii- 
chc, dadurch gckcnnzeichnei. daB das Anzcigcsvstcm 
die von der exlernen liinrichiung crhalicnc Posilionsin- 
formaiion anzeigl. 

11 . I 'crnrohr nach einem dcr vorhergehenden Ansprii- 
elie. dadurch gckcnnzeichnei, daB die An/.eigcvorrich- 
tung die akiuelle Position in dem Bildfeld des Fern- 
rohrs darslelli. 



TTierzu 5 Seiie(n) Zeichnungen 



BNSDOC1D: <DE_1 9801 51 9A1 J_> 



ZEICHNUNGENI SEITE 1 



Nummer: 
Int, Cl.^: 

Offenlegungstag: 



DE 19801 519 A1 
G 02 B 23/00 

23. Juli 1998 




BNSOOCID: <DE_1 980151 9A1_U> 



802 030/604 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummer: 
Int. Cl.^: 

Offenlegungstag: 



DE 19801 519 A1 
G 02 B 23/00 

23. Juli 1998 




O 
CO 





CO 








r3 




cn 


t 


t- 




o 


o 


tr) 


t- 


5- 






CO 


> 



CO 



CO 



<v 




c 


CD 


i- 


•«-^ 


cu 


CD 


+-> 


M 


Ex 


An 



CVJ 



a; 


0) 














+-> 


M 


c 









CM 

UL 




802 030/604 



BNSCXDCID: <DE„l980l5l9AlJ_> 



2EICHNUNGEN SEITE 3 



Nummer: 
Int. CI .6; 

Offenlegungstag: 



DE198 01 519 A1 
G 02 B 23/00 

23. Juli 1998 




Position A 



FIG. 3 



BNSOOCIO: <DE_19801519A1J^ 



302 030/604 



2EICHNUNGEN SEITE 4 



Nummer: 
Int. C\.^: 

Offenlegungstag: 



DE198 01 519 A1 
G 02 B 23/00 

23. Juli 1998 



Fernglas 100 



Verbindungswunsch c 



Signal Empfangen 



Pos . Information A 



Empf angen 



Berechnen, Anzeigen 
Entf ernung 
Hohenuntersch ied 
Azimutwinkel 



3 



Fernglas 200 



^> Verb.Wunsch Empfangen 




Verbindungsfreigabe 



O Empfangen 




Pos . I nf ormat ion 8 



Berechnen, Anzeigen 
En tf ernung 
Hohenunterschied 
Azimutwinkel 



n 



FIG. 4 



BNSDOCID: <DE_19801519A1J_> 



802 030/604 



ZEICHNUNGEN SEITE 5 




Nurnmer: 
Int. C(.^: 

Offenlegungstag: 



DE198 01 519 A1 

G 02 B 23/00 

23. Juli 1998 



Fernglas 100 



1^ 



Datenstartsignal 
Empf angen 



Pos . Information 
Empf angen 

Datenends igna 1 
Empf angen 



Berechnen, Anzeigen 
Entf ernung 
Hohenun terscliied 
Azimutwinkel 



Fernglas 100 



Sendewunsch 

Empfangen 
Empf angen 

Empfangen 

Berechnen, Anzeigen 
Entf ernung 
Hohenun tersch ied 
Azimutwinkel 



5 




FIG. 5 




FIG. 6 



Fernglas 200 



Datenstartsignal 



Pes • Inf ormat i on B 



Datenends igna i 



Fernglas 200 



Empfangen 
Datenstartsignal 
Pos . information 
Datenendsignal 

n 



802 030/604 



BNSDOCIO: <DE_19801519A1 J_> 



